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Cas 2324 
TR 

MQNTRE MUNIE DE POUSSOIRS COMPORTANT UN MECANISME 
D'ACTIQNNEMENT D'ORGANES DE COMMANDE DELOCALISES D'UN 

MOUVEMENT D*HORLOGERIE 

La presente invention conceme une montre munie de poussoirs comportant 
un mecanisme pour actionner des organes de oommande d'un mouvement 
d'horiogerie qui sont deiocalises par rapport aux poussoirs. Plus particulterement, 
rinvention conceme une telle montre comportant un mouvement d'horlogerie de type 
5 chronographs, dans laquelle ta tige de mise d I'heure et les organes de commande 
des fonctlons chronographe sont agences d'un meme c5te du mouvement, 
typjquement a 9 heures pour la tige de mise a i'heure, et a 4 heures et 10 heures 
pour les organes de commande et dans laquelle Iss deux poussoirs de commande 
des fonctions chronographe sont respecHvement disposes a 2 heures et 4 heures. 

10 On connaTt dejd une montre comportant un mouvement d'horlogerie de type 

chronographe comportant une graduation de 12 heures sur son cadran, dans 
laquelle pour des raisons esthetiques, ta tige de mise a I'heure et la couronne qui !uJ 
est associee ont ete agencees a 9 heures, alors que les poussoirs de commande 
des fonctions chronographe ont ete respectivement agences a 2 heures et 4 heures. 

1 5 Une montre repondant a cette definition est par example commerciallsee par la 
societe Tag HeUer sous la denomination Autovfa. Une montre chronographe 
comportant une disposition analogue de la couronne et des poussoirs de commande 
des fonctions chronographe est ^galement d6crite dans ie document CH 661 404. 
Pour realiser cette configuration originate de la couronne et des poussoirs de 

20 commande, ces montres sont equipees de mouvements d'horlogerie mecaniques 
complexes dedicaces, dans lesquels les organes de commande des fonctions 
chronographe, qui sont classiquement agences de part et d'autre de la tige de mise a 
rheure, sont prevus au moment de la conception directement en regard des 
poussoirs auxquels ils sont associes. L'obtention d'une telle configuration de la 

25 couronne et des poussoirs dans une montre chronographe necessite done 
Putllisation de mouvements dedicaces dont Ie cout est prohibitif si Ton souhaite 
proposer aux cbnsommateurs de telles montres a des pr\x attractifs, 

L'Invention a done pour but principal de pailier les inconvenients de Tart 
anterieur susmentionne en fournlssant une montre, notamment chronographe, dans 
30 laquelle la couronne et les poussoirs sont respectivement disposes sur des cotes 
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opposes du mouvement a Taide de moyens de conception simples, fiables et peu 
couteux. 

Uinvention a egalement pour but de foumir une montre comprenant une telle 
repartition geometrique de la couronne et des poussoirs autour de la boTte pouvant 
5 utiliser tout mouvement chronographe mecanique ou electronique classique. 

A cet effete Tinvention concerne une montre comportant une boTte ayant une 
carrure et dans laquelle est loge un mouvement d'horlogerie ayant dans une 
premiere region peripherique une tlge de mise a Theure, ledlt mouvement 
comprenant en outre un premier et un deuxieme organes de commande qui sont 
10 disposes de part et d'autre de la tige de mise a i'heure et qui presentent chacun avec 
la tige de mise a rheure un decalage angulaire inferieur a 90'' par rapport au centre 
du mouvement, ia montre comportant en outre un dispositif d'actlonnement 
comprenant un premier et un deuxieme poussoirs agences sur la boTte au voisinage 
du mouvemeriti pour actionner respectivement lesdits premier et deuxieme organes 
15 de commande, 

ladite montre etant caracterisee en ce que chacun desdits premier et 
deuxieme poussoirs et ladite tige de mise a I'heure presentent entre eux, par rapport 
au centre du mouvement, un decalage angulaire superieur a 90"*, en ce que 
lesdits premier et deuxidme poussoirs sont disposes dans une 
20 deuxieme region peripherique dudrt mouvement d'horlogerie, en ce que 

Eedrt dispositff d'actionnement comprend en outre un mScanisme de 
transmission s'etendant entre ledft premier poussoir et iedit premier organe de 
commande, d'une part, et entre Iedit deuxieme poussoir et Iedit deuxieme organe de 
commande, d'autre part, et en ce que 
25 Iedit mecantsme de transmission est independant dudit mouvement 

d'horlogerie. 

Une telle structure presente Tavantage de pouvoir reaiiser des montres dans 
lesquelles la couronne et les poussoirs sont respectivement disposes sur des cStes 
opposes de la bolte de montre sans avoir a utiliser des mouvernents dedicaces a la 
30 disposition desiree de la couronne et des poussoirs. 

Selon un mode prefere de invention, le mecanisme de transmission est porte 
par le cercle d'encageage interpose entre la bolte et le mouvement . 

D'autres caracteristiques et avantages de Tinvention apparaitront a la lecture 
de ia description d'un example de realisation, donne d titre illustratif et non limitatlf, 
35 en reference aux dessins annexes dans lesquels: 

la figure 1 est une vue de dessus d'une montre selon Tinvention ; 
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la figure 2 est une vue de dessous d*une montre selon rinvention, dans 
laquelle le fond de la boTte a ete omis, la montre etant representee dans une position 
de repos, et 

id figure 3 est une vue analogue a la figure 2, la montre etant 
5 representee, dans une position dans laquelie un des poussoirs est actionnS. 

Aux figures 1 a 3 est represente un mode de realisation d'une montre selon 
rinvention. designee generalement par 1^ reference numerique 1. Dans Texemple 
represente, la montre 1 comports une boTte 2 renfermant un mouvement d'iiorlogerie 
4 (figures 2 et 3) muni d'un mecanisme de chronograph©, des moyens d'affichage de 

10 rheure 6, compren^nt en roccurrence des aiguilles et un oadran gradue sur 12 
heures et des Indlcateurs de chronograph© pour afflcher un Intervalle de temps, en 
I'occurrence une premiere petite aiguille m pour compter les minutes et une 
deuxieme petite aiguille h pour compter les heures. Le mouvement 4 peut etre un 
mouvement mecanique a remontage manual ou automatique ou un mouvement 

IS electronique, par exemple a quartz alimente par une pile. La boTte 2 comprend 

classiquement une carrure 8 un verre et un fond (non represente) ainsi qu'un cercle 
tfencageage 10 interpose entre la carrure et le mouvement et par lequel le 
mouvement 4 est monte dans la boTte, 

La montre 1 est munie d'une couronne 12 disposee a 9 heures et de deux 

20 poussoirs 14 et 1 6, respectrvement a 2 heures et a 4 heures, accessibtes depuis 
t'exterieur de ia boTte 2, la couronne 12 et ies deux poussoirs 14 et 16 etant agences 
classiquement au voisinage du mouvement. La couronne 12 est susceptible d'agir 
sur une tige de mise a Theure 18 igalement disposee a 9 heures, tandts que les 
poussoirs 14 et 16 sont susceptibtes d'agir respectlvement sur des premier et 

25 deuxieme organes de commande 20, 22 disposes respectlvement a 8 heures et a 10 
. heures. Selon le type de mouvement utilise, les premier et deuxieme organes de 
commande 20 et 22 peuvent etre soit de simples iames de contact electrique fixes ou 
mobiles, soit un.mecanisme de declenchement de fonction par exemple 6 bascule .et 
levier, Le premier organe de commande 20 qui est commande par le poussoir 14 

30 permet la mise en marche et TarrSt du mecanlsme chronographe, le deuxteme 
organe de commande 22 qui est commande par le poussoir 16 permet la remise a 
zero de i'affichage du chronographe, et la tige de mise a I'heure 18 qui est 
commandee par la couronne 12 permet le remontage et/ou la mise ci I'heure du 
mouvement. Les premier et deuxieme organes de commande 20 et 22 sont done 

35 disposes de part et d'autre de la tige de mise a I'heure 18 et presentent chacun avec 
cette tige un decalage angulaire a infeneur a 90** par rapport au centre du 
mouvement, typiquement un ecart angulaire de i'ordre de 30\ Cet eoart angulaire a 
correspond a I'ecart angulaire standard des mouvements d'horlogerie disponibles 
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commercialement tels que ceux vendus par e^cemple par la societe ETA SA 
Manufacture Horlogere Suisse sous la denomination cal. 251, On note done que la 
tige de mise a Theure 18 et les premier et deuxieme organes de commande 20 et 22 
sont disposes dans une premiere region peripherique du mouvement, tandls que les 
5 poussoirs 14 et 16 sont disposes dans une deuxieme region peripherique du 

mouvement, de sorte chacun des poussoirs 14 et 16 et la tige 18 presentent entre 
eux, par rapport au centre du mouvement. un decalage angulaire superieur a 90* 
typiquement de Tordre de 150*. La tige de mise a Theure 18 et les premier et 
deuxieme organes de commande 20, 22, sont situes d*un c6te de I'axe 12 heures-6 
10 heures et les poussoirs 14 et 16, de Tautre cote. 

Selon Tinvention, les poussoirs 14 et 16 font partie d'un dispositif 
d'actionnement des premier et deuxieme organes de commande 20 et 22, qui est 
independant du mouvement d'horlogerie, Ce dispositif d'actionnement comprend en 
outre un mecanlsme de transmission 24 de mouvement qui s'Stend entre le poussoir 
15 14 et le premier organ© de commande 20, d'une part, et entre le poussoir 1 6 et le 
deuxieme organe de commande 22, d'autre part. Dans Texempie represente, le 
mecanisme de transmission 24 est un mecanisme articuie porte par le cercle 
d'encageage 10. II va de soi que selon une variante de realisation le mecanisme 24 
pourralt etre monte directement a Tinterieur de la carrure 8. 

20 Le mecanisme de transmission 24 visible aux figures 2 et 3 comprend un 

premier ievier 26 pivotant autour d'un premier axe 28 agence dans la region de la 
tige de mise ^ Pheure 18 entre le mouvement et une parol interieure de la carrure 8. 
Dans cet exemple, le premier axe 28 est monte sur la surface inf^rieure du cercle 
d'encageage 10, par example par chassage. On notera que a ce propos que le Ievier 

25 26 s'etend dans une region sftuee en dessous du niveau de la tige 18, par rapport au 
cadran de la montre pour ne pas gener ie fonctionnement de la tige. Le premier 
Ievier 26 com porte un premier bras 26a et un deuxieme bras 26b qui s'etendent 
respectivement de part et d'autre de son axe de pivotement 28. On notera egalement 
• que le Ievier 26 presente une zone mediane cintree qui epouse senslblement la 

30 forme exterieure du mouvement. Les bras 26a et 26b sont munis chacun d'une 
protuberance 30a, 30b, celles-ci etant orientees respectivement en direction des 
organes de commande 22, 20 du mouvement, en roccurrence en direction du centre 
du mouvement 4. L'extremite libre du premier bras 26a est reliee de mantere 
articulec a une extremlte d'une tige 32 dont Tautre extremite est relive de manlere 

35 articulee a un deuxieme levter 3. Le Ievier 34 pivote autour d'un deuxieme axe 36 
agence dans la region des poussoirs 14 et 16 entre le mouvement et une parol 
interieure de la carrure 8. Le Ievier 34 est egalement monte sur le cercle 
d'encageage 10 de maniere identique au premier Ievier 26. Le Ievier 34 comporte un 
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premier brss 34a et un deuxieme bras 34b qui s'etendent respectivement de part et 
d'autre du deuxieme axe 36. Le levier 34 comporte un premier bras 34a et un 
deuxieme bras 34b qui s*etendent respectivement de part et d'autre de son axe de 
pivotement 36. Le levier 34 presente egalement une zone mediane cintree qui 
5 epouse senslblement la forme exterieure du mouvement Les bras 34a et 34b sont 
munis chacun de surface d'appui 38a, 36b, celles-ci etant oriantees respectivement 
en direction des tiges 14a et 16a des poussoirs 14 et 16. Le mecanlsme de 
transmission 24 comprerid en outre une deuxieme tige 40 articulee sur I'extremite 
libre du deuxieme 26b bras du premier levier 26 et sur I'extremite libre du deuxieme 
10 bras 34b du deuxieme levier 34. On notera a ce propos que les tiges 32 et 40 

presentent chacune dans un zone mediane un profil cintre epousant sensiblement le 
contour peripherique du mouvement, ce qui permet de limiter rencombrement du 
mecanlsme de transmission a rinterieur de la boTte. 

Les deux levlers 26 et 34 et les deux tiges articulees 32 et 40 forment ainsi 
15 ensemble un parall^logramme deformable sous Taction des poussoirs 14 et 16 et qui 
permet d'actionner les organes de commande 20 et 22 situes a I'oppose de 
Umplantation des poussoirs de commande de ceux-ci. AinsI, lorsque par exemple le 
poussotr 16 est presse, sa tige 16a agit sur la surface d'apput 38b du levier 34 qui 
bascule alors autour de son axe 36 dans le sens de la fieche Fi (figure 3), Ce faisant, 
20 le bras 34 pousse sur la tige 40 dans le sens de la fledie Fa qui a son tour fait 
basculer le tevler 26 autour de son axe 28 dans le sens de la fl^che Fg provoquant 
ainsi I'actionnement de I'organe de commande 22 via la protuberance 30a. 11 en va 
du meme principe lorsque le poussoir 14 est presse en vue de Tactionnement de 
I'organe de commande 20, les leviers 26 et 43 basculant respectivement dans des 
25 directions opposees aux fleches Fi et F3 . 

L'invention permet done d'utHisertypiquement un mouvement d'horlogerie 
cfassique, par exemple un mouvement a chronographe, dans lequel tous les organes 
de commande de fonctions se trouvenl dans une region meme peripherique du 
mouvement pour realiser une montre dans laquelle une partis des actionneurs 
30 associes S ces organes de commande sont disposes dans une premiere region de 
la boTte de montre et une autre partie des actionneurs associes a ces organes sont 
disposes dans une deuxieme region de la boTte, distante de la premiere region. 

On notera enfin que le mecanisme de transmission comprend en outre des 
moyens de rappel 42a et 42b des leviers 26 et 34 dans leur position de repos 
35 representee a la figure 2 et dans laquelle les organes de commande 20 et 22 ne sont 
pas acttonnes. Dans Texemple illustre, les moyens de rappel 42a agissent sur le bras 
26a de la bascule 26, tandis que les moyens de rappel 42b agissent surle bras 26b 
de cette bascule. Les moyens de rappel 42a et 42b sont formes typiquement chacun 
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d'ypi ressort helicoYdal s'etandant entre la carrure et ie bras de la bascule auquei il 
est associe. On notera que les moyens de rappel 42a et 42b sont agences chacun a 
egale distance de Taxe de pivotement 28 afin d^assurer une position d'equilibre en 
I'absence de solHcitation exterieure des poussoirs 14 ou 16. 

5 L'invention n*est bien entendu pas limitee au mode de realisation decrit ci- 

dessus et on comprendra que diverses modifications et/ou ameliorations evidentes 
pour rhomme de metier pourront y etre apportees sans sortir du cadre de l'invention 
definie par les revendications annexees. On pourrait notamment prevoir de disposer 
la couronne de maniere classique a 3 heures et de disposer les poussoirs de 

10 commande des fonctlons rfe chronograptne respectlvement a 8 heures et 10 fieures. 
Cette configuration gSometrique aurait i'avantage de garder Torientation classique du 
mouvement dans la bofte tout en fournissant une montre ayant une esthetique 
originale. On pourrait egalement envissger dans une variants d'eliminer une des 
tiges 32 ou 40 sans affecter Ie fonctlonnement du mecanlsme de transmission 24 tel 

15 qu'il est represente aux figures. Dans une autre variante, Ie levier 34 pourrait etre 
omis et les poussoirs 14 et 16 pourraient directement agir respectlvement sur les 
tiges 32 et 40 qui seraient preferentiellement guidees en translation par des moyens 
appropries. Dans encore une autre variants, les tiges 32 et 40 pourraient etre 
omises dans ia mesure oD les tiges 14a et 16a des poussoirs 14 et 16 seraient 

20 dimensionnees et conformees pour agir respectlvement directement sur les bras 26a 
et 26b. Bien que l'invention ait ete decrite en liaison avec Tutilisation d'un mouvement 
a chronographe, on comprendra toutefois qu'elle peut ^tre utilisee avec lout autre 
mouvement comprenant au molns deux organes de commande implantes dans une 
region peripherique du mouvement. 
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REVENDICATIONS 

1 . Montre comportant une boTte ayant une carrure et dans laquelle est 
loge un mouvement d'horlogerie ayant dans une premiere region peripherique une 
tige de mise ^ Theure, ledit mouvement comprenant en outre un premier et un 
deuxieme organes de commande qui sent disposes de part et d'autre de la tige de 

5 mise a Theure et qui presentent chacun avec la tige de mise a Theure un decalage 
angulaire InfSrieur a 90'' par rapport au centre du mouvement, la montre comportant 
en outre un disposltif d'actionnement comprenant un premier et un deuxieme 
poussoirs agences sur ia botte au volsinage du mouvement, pour actionner 
respecth/ement tesdits premier et deuxieme organes de commande, 

10 ladite montre etant caracterisee en ce que chacun desdits premier et 

deuxieme poussoirs et ladite tige de mise a I'heure presentent entre eux, par rapport 
au centre du mouvement, un decalage angulaire superieur i 90"*, en ce que 
lesdits premier et deuxieme poussoirs sont disposes dans une 
deuxieme region peripherique dudft mouvement d'horlogerie, en ce que 

15 ledit dlspositif d'actionnement comprend en outre un mecanisme de 

transmission s'etendant entre ledit premier poussoir et ledit premier organ© de 
commande, d'une part, et entre ledit deuxieme poussoir et ledit deuxieme organe de 
commande, d'autre part, et en ce que 

ledit mecanisme de transmission est ind§pendant dudit mouvement 

20 d'horlogerie. 

2. IVlontre selon la revendication 1 comportant en outre un cercie 
d'encageage s'etendant autour dudit mouvement d*horIogerie, caracterisee en ce 
que ledit mecanisme de transmission est porte par ledit cercie d'encageage. 

3. Montre seion la revendicatlon 1 ou 2, caracterisee en <^ que ledit 
25 mecanisme de transmission est un mecanisme articule. 

4. Montre selon la revendication 3, caracterisee en ce que ledit 
mecanisme artlcul^ comprend un premier levrfer pivotant autour d'un premier axe 
agence dans ladite premiere region peripherique, ledit premier levier comportant un 
premier bras et un deuxieme bras s*etendant respectivement de part et d^autre dudit 

30 premier axe, ledit premier poussoir cooperant au moins indirectement avec ledit 
premier bras pour actionner via le deuxieme bras au moins indirectement ledit 
premier organe de commande, en ce que ledit mecanisme articul§ comprend un 
deuxieme ievier pivotant .autour d'un deuxieme axe agence dans ladite deuxieme 
region peripherique, ledit deuxieme levier comportant un premier bras et un 

35 deuxieme bras s'etendant respectivement de part et d'autre dudit deuxieme axe, et 
une premiere tige articulee audit premier bras dudit deuxieme levier et audit premier 
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bras dudit premier levier et en ce que ledit deuxieme poussoir coopers avec ledit 
deuxieme bras dudit deuxieme levier pour actionner via ie premier bras dudit premier 
levier au moins jndirectement ledit deuxieme organe de commande. 

5. Montre selon la revendication 4, caracterise en ce que Ie mecanisme de 
5 transmission comprend en outre une deuxieme tige articulee audit deuxieme bras 

dudit premier levier et audit deuxieme bras dudit deuxieme levier 

6. Montre selon la revendication 4 ou 5, caracterlsee en ce que Ie 
mecanisme de transmission comprend en outre des moyens de rappel pour rappeler 
ledit premier levier dans une position, dlte de repos» dans laquelle lesdits premier et 

10 deuxieme organes ds commande ne sent pas actionnes. 

7. Montre selon Pune des revendicatlons precedentes comportant une 
graduation de 12 heures sur son cadran, caracterisee en ce que la tige de mise a 
rheure» les premier et deuxieme organes de commande et les premier et deuxieme 
poussoirs sont respectivement situes de part et d'autre de Taxe 12 heures- 6 heures, 

15 8. IVIontre selon la revendication 7, caracterisee en ce que Ie premier 

organe de commande est dispose sensiblement a 8 heures, en ce que la tige de 
mtse a I'heure est disposes sensiblement a 9 heures et est associe a une couronne 
accessible depuis Texterieur de la carrure, en ce que Ie deuxieme organe de 
commande est dispose sensiblement a 10 heures, en ce que Ie premier poussoir 

20 actionnant Ie premier organe de commande est dispose sensiblement & 2 heures et 
en ce que Ie deuxieme poussoir actlonnant Ie troisieme organe de commande est 
dispose sensiblement a 4 heures, 

9. Wfontre selon la revendication 8, caracterisee en ce que ledit 
mouvement est un mouvement a chronographe electronique, en ce que [edit premier 

25 organe de commande active la fonction depart et arret du chronographe, en ce que 
le deuxieme organe de commande active ia fonction remise a zero dudit 
chronographe et en ce que ledit mouvement est monte dans ladite boTte de maniere 
que ladite tige de mise a I'heure est disposee a 9 heures. 
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ABREGE 

MONTRE MUNIE DE POUSSOIRS COMPORTANT UN MECANISME 
D'ACTIQNNEMENT D^ORGANES DE COMMANPE DELOCALISES D'UN 

MOUVEMENT D'HORLOGERIE 

L'invention concerne una montre comportant une boTte ayant one carrure et 
dans laquelle est !oge un mouvement d*horlogerie ayant dans une premiere region 

^ pSripherique une tige de mise a Theure, ledit mouvement comprenant en outre un 
prenrkier et un deuxieme organes de commande qui eont disposes de part et d'autre 

•5 de la tige de mise ^ Theure et qui presentent chacun avec la tige de mise a l*heure 
un decalage angulaire tnferieur a 90"* par rapport au centre du mouvement, la montre 
comportant en outre un dispositif d'actionnement comprenant un premier et un 
deuxieme poussoirs agences sur la boTte au voisinage du mouvement. pour 
actionner respectivement lesdits premier et deuxieme organes de commande, 

10 ladite montre etant caracterlsee en ce que chacun desdits premier et 

deuxieme poussoirs et ladite tige de mise a Fheure presentent entre eux, par rapport 
au centre du mouvement. un dicalage angulaire superleur a 90"", en ce que 
lesdits premier et deuxieme poussoirs sont disposes dans une 
deuxieme region perlpherique dudit mouvement d^horiogerie. en ce que 

15 ledIt dispositif d'actionnement comprend en outre un mecanisme de 

transmission s'etendant entre ledit premier poussoir et ledit premier organe dfe 
commande, d*une part, et entre ledit deuxieme poussoir et ledit deuxieme organe de 
commande» d'autre part, et en ce que 

ledft mecanisme de transmission est independant dudlt mouvement 

20 d'horiogerie. 
Figure 2 
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